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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
~ WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
CZESCI ELEKTRYCZNEJ I TELETECHNICZNEJ

1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zamdwieniu przez Zamawiajgcego.
Inwestycja: Umieszczenie urzadzen monitoringu w Dolnoslgskim Centrum Leczenia Uzaleznien w Czarnym Borze
Adres inwestycji:  ul. Parkowa 8, 58-379 Czarny Bor
Inwestor: Dolnoslgskie Centrum Leczenia Uzaleznien w Czarnym Borze

1.2. Zakres Stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacje Techniczne (ST) sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robét budowlanych.

Przedmiotem opracowania jest wykonanie specyfikacji instalacji teletechnicznej dla budowy monitoringu w Dolnoslaskim
Centrum Leczenia Uzaleznien w Czarnym Borze. Inwestycja w cato$ci znajduje sie na terenie Inwestora.
W zakresie robot objetych niniejszg specyfikacja wyrdzni¢ nalezy dziaty:

®  Sjec kablowa instalacji monitoringu,

® instalacji monitoringu CCTV

1.4. Okreslenia podstawowe.

® Dziennik budowy — opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych robét, przekazywania polecen i zalecen, oraz korespondencji technicznej pomiedzy

Zamawiajgcym, Wykonawcg i Projektantem.

®  Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do

reprezentacji w sprawach realizacji kontraktu.

®  Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys slepy

®  Kosztorys Slepy - opis robo6t w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem iloSci.

® Ksiega obmiaru — akceptowany przez Zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do
wpisania przez Wykonawce obmiaréw wykonanych robdt w formie wyliczen, szkicéw i ewentualnie
dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksiedze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Zamawiajgcego

(dla robot dodatkowych i zamiennych).

®  Materialy — wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania rob6t zgodne z dokumentacjg

projektowo — kosztorysowg, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

® Polecenie Zamawiajgcego — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela
Zamawiajgcego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw dokumentacii

projektowej.

®  Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w dokumentacji projektowe;.
Instalacje powinny by¢ wykonane zgodnie z
e Polskimi Normami
. Obecnie obowigzujacym prawem budowlanym i wymaganiami wszelkich wtadz lokalnych, przepiséw i

regulacji terenowych
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Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczna i poleceniami Zamawiajgcego oraz za bezpieczenstwo i higiene pracy.
1.5.1. Przekazanie placu budowy.
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz co najmniej dwa
egzemplarze petnej dokumentacji kontraktowe;.
1.5.2. Dokumentacja projektowa.
Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowej. Dokumentacja ta
zawiera¢ bedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy.
Dokumentacje powykonawczg sporzadzi Wykonawca na wtasny koszt, chyba ze umowa stanowi inacze;.
1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacija projektowa i specyfikacja techniczna.
Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajgcego stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegodlnione cho¢by w jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby byty w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedéw lub opuszczeh w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw jest wazniejszy od odczytu ze skali
rysunkéw. Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materiaty muszg byé zgodne z dokumentacjg projektows i
specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej powinny by¢ uwazane
za wielkosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego podziatu. Cechy materiatow i
elementow obiektow i budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty ich cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego podziatu toleranciji. Jezeli przedziat tolerancji nie zostat
okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej to nalezy przyjg¢ tolerancje akceptowane
zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W przypadku gdy materiat lub roboty nie sg w petni z godne z dokumentacjg
projektowa lub specyfikacjg techniczng i wptyneto to na niezadowalajgcg jakos¢ budowli lub obiektu, to takie materiaty
i roboty nie zostang zaakceptowane przez Zamawiajacego. W takiej sytuacji elementy robot powinny by¢ niezwtocznie
rozebrane i zastgpione innymi na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie materiatéw i sprzetu.
Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczy¢ uzywany przy realizacji zadania sprzet i materialy zgodne z wytycznymi
ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajgcego projekcie organizacji zaplecza i robot. Koszt zabezpieczenia i
dozorowania placu budowy ponosi Wykonawca na podstawie odrebnej umowy o ochronie mienia z Generalnym
Wykonawca.
1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét.
Wykonawca robét instalacyjnych ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajgce przed:

e  zanieczyszczeniami zbiornikdw i ciekow wodnych pytami, paliwami, olejami

e  przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami chemikaliami oraz innymi szkodliwymi

substancjami

. przekroczeniem norm hatasu

. mozliwoscig powstania pozaru
Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami ochrony srodowiska
obcigzajg Wykonawce robdt. Wody powierzchniowe i gruntowe nie moga by¢ zanieczyszczone w czasie robét. Baza
sprzetu i transportu moze zosta¢ zlokalizowana na terenie zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opinii
projektu organizacji zaplecza przez lokalne stuzby ochrony $rodowiska. Wykonawca nie powinien stosowac innej
technologii robét, na wyzszym poziomie hatasu, niz okreslona przez Zamawiajgcego pod rygorem wstrzymania robot.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materialy, ktére w sposéb trwatly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie

materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
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odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do rob6t muszg mie¢ aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie stwierdzajgcg brak szkodliwego oddziatywania materiatu na Srodowisko.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia wedtug warunkéw szczegdtowych kontraktu, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.5.8. Ograniczenia obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca dostosuje sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatéw i wyposazenia na
i z terenu robdt. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt uszkodzonych w wyniku przewozu
nadmiernie obcigzonych pojazdéw i fadunkow.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje
sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg oddzielnej zaptacie i
sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie roboét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robodt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty
wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Zamawiajgcego. Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu
ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekty i budowle lub ich elementy
byty w zadawalajgcym stanie przez caty czas do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajgcego powinien wznowi¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie ich wykorzystania, a o swoich dziataniach w sposob ciaggty bedzie informowat
Zamawiajgcego.

1.5.12. Réwnowaznos¢ norm i przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spetnia¢é majg materiaty, sprzet i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. Mogg by¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajgce zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania, pod

warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajgcego.

2. MATERIALY.

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace zrodta ich wytwarzania, zamawiania lub wykonywania,
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do ich zatwierdzenia przez Zamawiajacego.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty z danego zrédta
uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodia w sposob ciggly spetniajg wymagania specyfikacji technicznej i dokumentacji
projektowej w czasie postepu robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang wywiezione przez Wykonawce z terenu budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego. Jesli Zamawiajgcy zezwoli na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz

do tych dla ktorych zostaty zakupione, to koszt materiatdw zostanie przewartosciowany przez Zamawiajgcego. Kazdy
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rodzaj robot, w ktdérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wbudowania byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosci do robét i byty dostepne do kontroli przez Zamawiajgcego.
Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Zamawiajgcym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$s¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatdbw w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Zamawiajgcego.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Zamawiajagcego.

SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robét. sprzet uzywany do robét musi by¢ zgodny z ofertg wykonawcy, musi odpowiadac¢ pod
wzgledem typow i ilosci  wskazaniom zawartych w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Zamawiajgcego. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet musi by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Zamawiajgcego. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, warunkach Kkontraktu i wskazaniach Zamawiajagcego w terminie
przewidzianym umowg. Sprzet bedacy witasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $srodowiska,
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wariantowe uzycie sprzetu jest mozliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja projektowa, pod warunkiem
uzyskania akceptacji Zamawiajgcego. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia oraz narzedzia nie gwarantujgce

zachowania warunkéw umowy, zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatow. Dobdr $rodkéw transportowych Wykonawca
przedstawia do akceptacji Zamawiajgcemu. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢é wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.
Wykonawca bedzie na biezgco i na wtasny koszt usuwac¢ wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na

drogach publicznych i dojazdach do budowy.

WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami specyfikacji techniczne;j,
projektem organizacji robdt oraz poleceniami Zamawiajacego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne
wytyczne w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentaciji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Zamawiajgcego.

5.2 Wspotpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajgcy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robét, oceng jakosci
materiatéw i postepem robot, a ponadto wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacjg dokumentacji projektowe;j i
Specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu przez Wykonawce. Jest on

upowazniony réwniez do kontroli wszystkich robét i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych na budowe lub na
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niej produkowanych, wigczajgc przygotowanie i produkcje materiatdbw. Zamawiajgcy powiadomi Wykonawce o
wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktére nie spetniajg wymagan jakosciowych okreslonych w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajgcy uwzgledni wyniki badan
materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazana kwestig. Polecenia Zamawiajacego
powinny by¢é wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce

pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

A. Program zapewniania jakosci robot.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujgce wykonywanie robdt zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajgcego. Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

. organizacje wykonywania robét

e termin i sposéb prowadzenia robot

e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét-zasady BHP

e  wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

e wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdinych elementéw robot

e wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium)

e sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wycigganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania
tych informacji Zamawiajgcemu

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne

e  sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong jakos$¢ robdét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole oraz jako$¢ materiatdw. Zapewni on odpowiedni system kontroli
wigczajgc personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajgcy moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadawalajgcy. Wykonawca musi
przeprowadzi¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscia zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi we dokumentacji technicznej i specyfikacji robét. Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam
okreslone , Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg
wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedure

badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary muszg by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej. Stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury
zaakceptowane prze Zamawiajgcego. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

4. Raporty z badan.
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Wykonawca musi przekaza¢ Zamawiajacemu kopie raportu z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan bedg przekazywane Zamawiajgcemu na
formularzach wedtug dostarczonego przez Niego wzoru lub innych przez Niego zaaprobowanych.

5. Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

. certyfikat na znak bezpieczehnstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg, lub Aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono PN, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong powyzej i ktore
spetniajg wymogi specyfikacji. W przypadku materiatéw dla ktérych w/w dokumenty nie sg wymagane, kazda
partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta. Jakiekolwiek materiaty,
ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6. Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy — jest dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zatagczone do Dziennika Budowy protokoly i inne
dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Kierownika Budowy i
Zamawiajgcego. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

. date przekazania Wykonawcy placu budowy

. date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentac;ji projektowe;j

e uzgodnienie przez Zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

. dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robot

. dane dotyczace jakosci materiatéw, pobieranych prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan

e inne informacje istotne dla przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przedtozone Zamawiajgcemu
do ustosunkowania sie. Decyzje Zamawiajgcego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Zamawiajgcego do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania poleceh Wykonawcy
robét. Rejestr obmiaréw — stanowi dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu robé6t. Obmiary
wykonywanych robét przeprowadza sie w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejestru
obmiaréw.

Pozostate dokumenty budowy : pozwolenie na budowe, protokoty przekazania placu budowy, umowy cywilnoprawne z
osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protokoty odbioru robét, protokoty z narad i
ustalen, korespondencja na budowie.

Dokumenty powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposéb przewidziany prawem.

Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét.
Obmiar robot okresla faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i specyfikacja
techniczng. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z
czestotliwoscig i w czasie okreslonym w umowie.
7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robo6t musi zyska¢ akceptacje Zamawiajgcego.

Jezeli sprzet wymaga badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacyjne.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw robot.
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W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru,
dokonywanych przez Zamawiajgcego przy udziale Wykonawcy:

e odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

e  odbidr czesciowy

e  odbidr ostateczny

e  odbiér pogwarancyjny
8.2. Odbior robot zanikajacych
Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST 01 INSTALACJA OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO DLA CCTV

CPV 3241000-0 LOKALNA SIEC KOMPUTEROWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
podtgczeniem sieci monitoringu w Dolnos$lgskim Centrum Leczenia Uzaleznien w Czarnym Borze.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace realizacji robot:
. instalacji strukturalnej sieci monitoringu CCTV,
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujagcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajacego. Pozostate ogélne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogolnej specyfikaciji.
2. MATERIALY.
2.1. Materiaty podstawowe
. Kabel U/UTP kat.6 CS34Z3 4/24AWG Dca LSZH 305m
. Kabel U/UTP zewnetrzny kat.6 4/24AWG 1000hm PE 500m
. Wtyk RJ45 (8 pin) UTP, linka/drut, kat.6
. Panel krosowy 24 porty niezatadowany (tylko do modutéw SL) 1U RAL9005
. Modut gniazda RJ45 kat.6 UTP SL T568A/B
. Kabel krosowy U/UTP RJ45 kat.6 LSZH PoE/PoE+, 1.0m
. Wieszak poziomy 1U, 19" RAL9005
. Pétka stata 19" mocowanie przednie 2U gtebokos¢ 400, RAL9005

3. SPRZET.
3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do robdt montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z
uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych.
4. TRANSPORT.
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogélnej Specyfikacji Techniczne;j.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajacym.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

5.2. Wymagania ogolne dotyczace okablowania strukturalnego pod system monitoringu
—  okablowanie strukturalne budowane jest zgodnie z w/w normami, tj. w konfiguracji gwiazdy/gwiazdy hierarchicznej

i przy rygorze, ze fgcza state nie moga przekroczy¢ dtugosci 90m;
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wszystkie elementy pasywne sktadajgce sie na okablowanie strukturalne muszg by¢ oznaczone nazwg lub
znakiem firmowym, tego samego producenta okablowania i pochodzi¢ z jednolitej oferty reprezentujgcej kompletny
system w takim zakresie, aby zostaty spetnione warunki niezbedne do uzyskania bezptatnego certyfikatu 25-letniej
gwaranc;ji udzielonej bezposrednio przez w/w producenta;

ilos¢ i rozmieszczenie gniazd pod kamery IP przyjeto na podstawie informacji podanych przez Uzytkownika; w
trakcie realizacji, ostateczna lokalizacja kamer w pomieszczeniach oraz terenie zewnetrznym (bez zmiany ich
ilosci) powinna by¢ ustalona pomiedzy Uzytkownikiem, a Wykonawcg;

maksymalna diugos¢ kabla instalacyjnego (od punktu dystrybucyjnego do gniazda koncowego) nie moze
przekroczy¢ 90 metrow;

minimalne wymagania elementéw okablowania dla transmisji danych pod wzgledem wydajnosci to Kategoria 6

(komponenty)/ Klasa E (podstawowa wydajno$¢ catego systemu);

okablowanie przeznaczone dla systemu dozoru wizyjnego CCTV rozprowadzane do kamer obstugiwane bedzie
przez szafy dystrybucyjne znajdujace sie w serwerowni na pierwszym pietrze budynku Oficyny oraz w

pomieszczeniu na potpietrze pomiedzy parterem i 1 pietrem w budynku Patacu;

punkty dystrybucyjne s3 istniejgce i zlokalizowane w zaznaczonych na rzutach pomieszczeniach;
okablowanie strukturalne zaprojektowano w oparciu o kabel U/UTP Kat. 6 o pasmie przenoszenia min. 250MHz w
osfonie trudnopalnej typu LSZH dla kamer wewnetrznych oraz w oparciu o kabel zewnetrzny U/UTP Kat. 6 o
pasmie przenoszenia min. 250MHz w ostonie typu LSFRZH;
wszystkie kable okablowania poziomego majg byé zakonczone w osprzecie potaczeniowym zgodnie z normg PN-
EN 50173-1;

punkty zakonczeniowe pod kamery powinny zosta¢ zakonczone wtykiem RJ45 kat.6 po stronie kamery;
aby zagwarantowac i potwierdzi¢ wymagang wydajnos¢ komponentéw okablowania miedzianego przeznaczonych
do zabudowy (kabel oraz gniazdo) producent musi posiadac certyfikaty wydane przez akredytowane niezalezne
laboratoria (np. GHMT, Delta) potwierdzajgce zgodno$¢ systemu / komponentéw z wymaganiami normy
miedzynarodowej, tj. ISO/IEC 11801 lub EN50173-1 do minimum klasy E;
okablowanie ma by¢ realizowane poprzez nieekranowane moduly gniazd RJ45 kat. 6;
dla systemu okablowania nalezy zastosowaé proste panele krosowe o wysokosci 1U, niezatadowane, na 24
oddzielne moduty ekranowane;

Punkty Dystrybucyjne potgczone sg istniejacym kablem $wiattowodowym, ktéry nalezy wykorzystaé do transmisiji

danych z kamer IP w ramach systemu monitoringu;

srodowisko wewnatrz budynku, w ktorym bedzie instalowany osprzet kablowy, jest Srodowiskiem biurowym i

zostato ono sklasyfikowane, jako M4l1C4E; zgodnie z normg PN-EN 50173-1;

Prowadzenie okablowania poziomego

Okablowanie poziome zostanie rozprowadzone:

— W istniejgcych trasach i korytach kablowych zainstalowanych w obiekcie;
— W pomieszczeniach do punktu logicznego w istniejacym korycie instalacyjnym PVC
— W terenie kabel uktada¢ w odlegtosci min 1,0m od $cian budynku i istniejacej infrastruktury, kabel uktada¢ w

rurze ostonowej do kabli optotelekomunikacyjnych o srednicy 32mm;

Budowa tras kablowych ma zapewniac tatwe, bezkolizyjne i bezpieczne prowadzenie kabli uwzgledniajgc inne instalacje w

budynku.
UWAGA!

Kategorycznie zabrania sie zabudowy kabli i kamer na elewacji budynku Patacu czy Oficyny, wszystkie nowe

przewody uktadac z wykorzystaniem istniejgcych koryt, drabinek kablowych, szachtéw instalacyjnych — kondygnacja

piwnicy, a na parterze i pietrze dodatkowo pod tynkiem. Bruzdy scienne nalezy uzupetni¢ tynkiem wapienno-piaskowym bez

domieszek cementu oraz pomalowac¢ w kolorystyce analogicznie do istniejgcej. Zabrania sie prowadzenia okablowania

poprzez sklepienia, sztukaterie, gzymsy oraz konstrukcje schodéw na tynkowo. Wszelkie watpliwosci analizowa¢ z
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Zamawiajgcym i Wojewddzkim Urzedem Ochrony Zabytkéw — Oddziat w Watbrzychu oraz w oparciu o decyzje nr 180/2023
DWKZ w Watbrzychu.

Konfiguracja punktu zakonczeniowego pod kamery CCTV
Do punktu kamerowego nalezy doprowadzi¢ 1x kabel U/UTP kat.6 4/24AWG Dca LSZH dla kamer instalowanych w
wewnatrz budynkéw oraz 1x kabel U/UTP zewnetrzny kat.6 4/24AWG dla kamer instalowanych na zewnatrz (montaz na

stupach). Punkt kamerowy od strony kamery nalezy zakonczy¢ nieekranowanym wtykiem RJ45.

Wiyk RJ45

.

Wymagania dla kabli symetrycznych
Nalezy stosowac kable w powtokach trudnopalnych — LSZH (LSOH). Przy prowadzeniu tras kablowych zachowaé¢
bezpieczne odlegtosci od innych instalacji. W przypadku traktéw, gdzie kable sieci teleinformatycznej i zasilajgcej biegna
razem i réwnolegle do siebie na przestrzeni dtuzszej niz 35m, nalezy zachowa¢ odlegtos¢ (rozdziat) migdzy instalacjami
(szczegolnie zasilajaca i logiczng), co najmniej 100mm (w przypadku gtéwnych ciggow kablowych) lub stosowaé metalowe
przegrody oraz co najmniej 20mm dla gniazd koficowych. Wielko$¢ separaciji dla trasy kablowej jest obliczona dla kabli
U/UTP.
Instalacja ma by¢ poprowadzona nieekranowanym kablem konstrukcji U/UTP kat.6 z ostong LSZH dla kamer instalowanych
wewnatrz budynku oraz kablem zewnetrznym U/UTP kat.6 z ostong LSFRZH dla kamer instalowanych na zewnatrz
budynku (montaz na stupach).
W celu zagwarantowania najwyzszej jakosci potgczenia przede wszystkim powtarzalnych parametréw, wszystkie ztgcza,
zaréwno wtyki jak i gniazda w panelach musza by¢ zarabiane za pomoca standardowych narzedzi instalacyjnych fj.
zgodnych ze standardem ztgcza 110 lub LSA+. Proces montazu ma gwarantowac najwyzszg powtarzalnosé. Maksymalny

rozplot pary transmisyjnej na ztgczu modularnym (umieszczonych w zestawach instalacyjnych) nie moze by¢ wiekszy niz 6

mm.
WYMAGANE PARAMETRY KABLA TELEINFORMATYCZNEGO
Opis konstrukcji: Kabel wewnetrzny
Opis: Kabel U/UTP Kat. 6 250MHz
Zgodnos$¢ z normami: ANSI/TIA-568.2-D, CENELEC EN 50288-6-1, ISO/IEC 11801 Class E, IEC 60754-2,
IEC 60332-3-22, IEC 61034-2
Srednica przewodnika: drut 24 AWG
Srednica zewnetrzna kabla 5.72 mm
Ostona zewnetrzna: LSZH, kolor biaty
Klasyfikacja CPR Dca s2 d2 a1
Zasilanie POE W petni zgodny z zaleceniami okreslonymi przez IEEE 802.3bt (Typ 4) dla
bezpiecznego dostarczania zasilania przez kabel LAN po zainstalowaniu zgodnie z
ISO/IEC 14763-2, CENELEC EN 50174-1, CENELEC EN 50174-2 lub TIA TSB- 184-
A
Waga 29 kg/km
Temperatura pracy -20°C do +60°C
Temperatura podczas instalacji 0°C do +60°C
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Tabela 1. Specyfikacja kabla U/UTP kat. 6 uzytego w projekcie

Opis konstrukcji: Kabel zewnetrzny

Opis: Kabel U/UTP Kat. 6 250MHz

Zgodnos$¢é z normami: ANSI/TIA-568.2-D, CENELEC EN 50288-6-1, ISO/IEC 11801 Class E

Srednica przewodnika: drut 24 AWG

Srednica zewnetrzna kabla 7.3 mm

Ostona zewnetrzna: LSFRZH, kolor czarny

Klasyfikacja CPR Fca

Zasilanie POE W petni zgodny z zaleceniami okreslonymi przez IEEE 802.3bt (Typ 4) dla

bezpiecznego dostarczania zasilania przez kabel LAN po zainstalowaniu zgodnie z
ISO/IEC 14763-2, CENELEC EN 50174-1, CENELEC EN 50174-2 lub TIA TSB-

184-A
Waga 29 kg/km
Temperatura pracy -10°C do +60°C

Tabela 2. Specyfikacja kabla U/UTP kat. 6 uzytego w projekcie

Kable krosowe miedziane

Wszystkie kable krosowe majg by¢ fabrycznie wykonane i testowane. Wszystkie komponenty sktadowe: wtyki, kabel maja
by¢ wyprodukowane i trwale oznaczone przez tego samego producenta co caty system okablowania. Dodatkowo kable
krosowe miedziane majg by¢ zgodne ze specyfikacjg Kat.6. Wymagane jest, aby kable krosowe byty wykonane fabrycznie z

linki nieekranowanej typu U/UTP, posiadajgcej ostone LSZH.

Wymagania dotyczgce gniazd w panelach krosowych

W panelach krosowych nalezy umiesci¢ moduty gniazda RJ45 Kat. 6 typu SL. Typ modutéw RJ45 SL (SlimLine) — definiuje
moduty o zmniejszonych gabarytach. Modut gniazda RJ45 ma by¢ standardowo wyposazony w zatrzaskiwang tylng
prowadnice-uchwyt, zapewniajgcg optymalne wyprowadzenie kabla instalacyjnego od tytlu modutu (od strony ztgcza 110),
wiasciwg i pewng pozycje par transmisyjnych, a takze zabezpieczajacg przed wyrwaniem przewodow ze ztgczy 110 przez
pociggniecia kabla instalacyjnego (widok ponizej). Wymaga sig, aby kazdy modut gniazda RJ45 posiadat mozliwos¢
uniwersalnego terminowania kabli, tj. w sekwencji T568A lub B.

Wszystkie gniazda majg by¢ zakanczane za pomocg narzedzi np. nozem uderzeniowym lub narzedziem, ktére pozwala
zakonczy¢ wszystkie pary w jednym ruchu i z jednakowa sitg. Celem jest zachowanie minimalnego rozplotu par nie
wiekszego niz 6mm i w efekcie uzyskanie wysokich zapasow parametrow transmisyjnych. Jednoczesnie odrzuca sie
wszelkie gniazda zarabiane beznarzedziowo, ktdre nie spetniajg powyzszego opisu.

Wymagania dotyczgce paneli krosowych

Kable miedziane okablowania poziomego nalezy zakonczy¢ na panelach krosowych prostych o wysokosci montazowej 1U i
pojemnosci do 24 gniazd. Kazdy port ma mie¢ mozliwo$¢ oddzielnego opisu i oznaczenia poprzez system jednolitych
oznaczen. Panel ma by¢ wyposazony w tylny wspornik w celu utozenia i zamocowania do niego kabli, oraz zacisk
uziemiajacy.

Punkty dystrybucyjne
Okablowanie wykonywane do punktéw kamerowych systemu monitoringu nalezy zakonczy¢ w istniejgcych punktach

dystrybucyjnych zgodnie z dokumentacjg rysunkowg dla kazdego z budynkow. Istniejgce szafy posiadajg zapas miejsca

pozwalajacy na realizacje przedmiotowego zadania.
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Urzadzenia aktywne

W celu zapewnienia komunikacji systemu kamer CCTV nalezy wykorzystac przetacznik , ktéry posiada inwestor, tj. TP-LINK

TL-SG1008P. Switch te posiada 8 portéw 10/100/1000, z czego 4 porty sg wyposazone w zasilanie POE. Za pomoca tego

switcha nalezy zasili¢ i podigczy¢ do instalacji kamery w budynku OFICYNY. Switch ten nalezy spig¢ z infrastrukturg

sieciowg obiektu aby zapewni¢ komunikacje z pozostatymi urzgdzeniami w sieci oraz rejestratorem monitoringu.

W celu obstugi kamer w budynku PALACU nalezy dostarczy¢ przetgcznik pozwalajgcy na obstuge wszystkich kamer w tym

budynku. Switch ten nalezy spig¢ z infrastrukturg sieciowg obiektu aby zapewni¢ komunikacje z pozostatymi urzadzeniami

w sieci oraz rejestratorem monitoringu.

Parametry wymaganego przetacznika pod kamery

Porty i sloty Min. 18 portow gigabit
16 portow RJ-45 10/100/1000 POE + 2 porty Gigabit combo
(RJ-45/SFP)

Waga 2,42 kg

Budzet POE 250W

Standard POE

PoE 802.3at (PoE+)

Standard Bufor pakietéw (bajty): 525K
Przepustowosé: 26.7 Mpps
Przetgczanie: 36 Gbps
Rozmiar tablicy MAC: 8K
Srodowisko Temperatura robocza: -20°C do 50°C;

Wilgotnos$é: 5% do 95%, bez kondensac;i

Temperatura przechowywania: -40°C do 70°C

Poziom hatasu: 39 dBA,

Wydzielane ciepto: 1,026.07 BTU/hr

Elektrycznosé¢

Napigcie zasilania: 100 - 240 VAC

Maksymalna moc pobierana: 300.9 W

Ochrona przepiecia portu Ethernet

4KV

Ochrona przeciwprzepieciowa zasilania

Linia — GND : 4KV

Linia — Linia : 2KV

Ochrona portu Ethernet ESD

15 KV/8 KV

Tabela 3. Parametry przetacznika sieciowego do obstugi kamer
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Wymagania gwarancyjne

Gwarancja na system okablowania strukturalnego ma spetnia¢ ponizsze warunki:
— gwarancja ma by¢ jednolitg bezptatng ustugg serwisowg $wiadczong przez producenta okablowania (tj. bez

ponoszenia jakichkolwiek kosztéw w przysztosci zwigzanych z przegladami, serwisowaniem czy innymi pracami

zwigzanymi z naprawg i powtérng instalacjg wadliwych elementéw);

ma obejmowacé catos¢ okablowania miedzianego i $wiattowodowego wraz z kablami krosowymi i innymi

elementami niezbednymi do budowy sieci takimi jak panele krosowe, gniazda RJ45, adaptery $wiattowodowe,

pigtaile, wieszaki, szafy itp.;

— minimalny czas trwania 25 lat ma by¢ udzielany na oficjalnych warunkach, ogdlnie znanych i opublikowanych;

— gwarancja ma by¢ udzielona przez producenta okablowania bezposrednio Inwestorowi/Uzytkownikowi.

Administracja i dokumentacja

Wszystkie kable muszg by¢ oznaczone numerycznie, w sposéb trwaly, zaréwno od strony gniazda PL, jak i od strony szafy
montazowej. Te same oznaczenia nalezy umiesci¢ w sposéb trwaty na gniazdach telekomunikacyjnych w obszarach
roboczych oraz na panelach krosowych.
Konwencja oznaczen okablowania poziomego:
X/YlC

gadzie:

X — identyfikator szafy,

Y — numer panelu krosowego,

C — numer portu w panelu.

Odbidr i pomiary sieci
Warunkiem koniecznym dla odbioru koficowego instalacji przez Inwestora jest spetnienie wszystkich ponizszych warunkéw:
— wykonanie instalacji w sposob prawidtowy, zgodny ze sztukg, wymaganiami i obowigzujagcymi normami oraz z
zachowaniem estetyki prac;
—  wykonanie kompletu pomiaréw;
—  opracowanie i przekazanie dokumentacji powykonawczej Inwestorowi;
— uzyskanie gwarancji systemowej producenta okablowania.
Wykonawstwo pomiaréw ma by¢ zgodne z normg PN-EN 50346 A1+A2. Pomiary sieci $wiattowodowej musi by¢ wykonane
zgodnie z norma ISO/IEC 14763-3:2014. Pomiary nalezy wykona¢ dla wszystkich interfejsow okablowania poziomego oraz
szkieletowego.
Nalezy uzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktéry posiada analizy parametrow, wedtug aktualnie obowigzujgcych
norm. Sprzet pomiarowy musi posiadac aktualng kalibracje/legalizacje (tj. certyfikat potwierdzajgcy doktadnosc¢ jego
wskazan, wydany przez serwis producenta).
Na raportach pomiarowych muszg sig znalez¢ informacje dotyczace ustawien sprzetu pomiarowego (norma, typ kabla itp.),
nazwa mierzonegdo tgcza oraz wyniki pomiaréw wraz z zapasami w stosunku do limitéw z norm. Kazdy wynik musi by¢
jednoznacznie opisany jako poprawny lub niepoprawny.
Pomiary okablowania miedzianego
— analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci miedzianej musi charakteryzowa¢ sie przynajmniej V
klasg doktadnosci dla klasy F wg IEC 61935-1 (proponowane urzadzenia to np. FLUKE DSX5000);
—  pomiary sieci miedzianej nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej kanatu transmisyjnego na zgodnos¢ z
ISO/IEC11801 lub EN50173-1 - Klasa Ex dla wszystkich toréw transmisyjnych systemu zamknietego;
pomiary sieci miedzianej nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej tgcza statego
— nazgodno$c¢ z ISO/IEC11801 lub EN50173-1 - Klasa Ea dla wszystkich toréw transmisyjnych.
—  pomiary kabli krosowych RL i NEXT;

protokot pomiarowy kazdego toru transmisyjnego poziomego miedzianego ma zawieraé:
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e  mape potaczen;
e  dlugosc¢ potaczen i rezystancje par;
. opdznienie propagaciji oraz réznice opoznien propagacji;
e tlumienie;
e  NEXTiPS NEXT w dwdch kierunkach;
e ACR-F i PS ACR-F w dwdch kierunkach;
¢ ACR-NiPS ACR-N w dwdch kierunkach;
. RL w dwéch kierunkach.
—  protokot pomiarowy kazdego kabla krosowego miedzianego ma zawierac:
e  mape potaczen;
. RL;
¢ NEXT;
e  A-NEXT lub TCL.
Zawartos¢ dokumentacji powykonawczej
Po zakonczeniu prac instalatorskich nalezy wykonac i przekaza¢ Uzytkownikowi koncowemu dokumentacje powykonawcza,
ktéra ma zawierac:
—  raporty z pomiaréw dynamicznych okablowania;
—  rzeczywiste trasy prowadzenia kabli;
—  rysunki z oznaczeniami poszczegdlnych szaf, paneli krosowych i portéw;
— lokalizacje przebi¢ przez Sciany i podtogi.

Uwagi koncowe

Trasy prowadzenia okablowania poziomego zostaty skoordynowane z istniejacymi i wykonywanymi instalacjami w budynku
m.in. dedykowang oraz ogolng instalacjg elektryczna, instalacjg centralnego ogrzewania, wody, kanalizacji, itp., Jezeli w
trakcie realizacji nastgpig zmiany prowadzenia tras instalacji okablowania oraz lokalizacji Punktéw Logicznych lub wystgpig
konflikty z innymi instalacjami, nalezy ustali¢ poprawione rozprowadzenie tras kablowych w porozumieniu z Projektantem.
Nalezy uziemi¢ zgodnie obowigzujgcymi przepisami wszystkie metalowe korytka, drabinki kablowe, szafy kablowe wraz z
osprzetem oraz inne urzadzenia sieciowe, ktére zgodnie z instrukcjg ich montazu tego wymagaja.

Wszystkie materiaty wprowadzone do rob6ot muszg byé nowe, nieuzywane, najnowszych aktualnych wzoréw.

Jezeli oferent zdecyduje sie na zastosowanie rozwigzania alternatywnego, musi do oferty dotgczy¢ liste zamienionych
materiatéw, jak rowniez wszelkie dokumenty pozwalajgcej Komisji Przetargowej oceni¢ zgodnosé z wymaganiami SIWZ i

dokumentacji projektowej wraz z zatgcznikami

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej.

Odbidr odbywa sie na czterech ptaszczyznach:
sweryfikacja struktury systemu okablowania
sweryfikacja doboru komponentow
sweryfikacja wydajnosci systemu okablowania
sweryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.
6.2. Weryfikacja struktury systemu okablowania.
Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku badz budynkach oraz dlugosci potgczen
pomiedzy nimi. Muszg by¢ spetnione wymagania opisanew PN-EN 50173-1:2004.
6.3. Weryfikacja doboru komponentow.
Zgodnie z punktem 6.2.2.1 ,Wybdr komponentéw” normy PN-EN 50173-1:2004 wydajnos¢ systemu okablowania definiujg
komponenty sktadajace sie na poszczegodine tory transmisyjne:, [...]
ekomponenty kategorii 5 zapewniajg wydajnos¢ klasy D okablowania symetrycznego;

eskomponenty kategorii 6 zapewniajg wydajnos¢ klasy E okablowania symetrycznego;
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ekomponenty kategorii 7 zapewniajg wydajnos¢ klasy F okablowania symetrycznego.
Kable i potgczenia réznych kategorii mogg by¢ mieszane ze soba w kanale, jednakze
o wydajnosci kanatu bedzie decydowat element o najstabszej wydajnosci.”
W przypadku doboru komponentéw $wiattowodowych muszg by¢ spetnione zapisy tej samej normy PN-EN 50173-
1:2004.
6.4. Weryfikacja wydajnosci systemu okablowania.
Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegdlnych jego taczy statych badz kanatéw polega
na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie z normg PN-EN 50346:2004 z zastosowaniem odpowiednich
przyrzadéw okreslonej doktadnosci. Przy badaniu okablowania symetrycznego klasy E nalezy postuzy¢ sie przyrzgdem
pomiarowym poziomu lll, za$ klasy F — przyrzgdem pomiarowym poziomu IV.
Nalezy przeprowadzi¢ badania wydajnosci tgczy statych okablowania poziomego i szkieletowego w klasie wydajnosci, w
jakiej projektowano i wykonywano system okablowania. Wynik badan powinien by¢ pozytywny dla wszystkich taczy
statych systemu.

6.5. Pomiary dynamiczne

ePomiary wykonywane okreslajg parametry toru transmisyjnego Parametry transmisyjne muszg by¢ poddane
analizie w catej wymaganej dziedzinie czestotliwosci. Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na
raporcie pomiarowym dla kazdego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego lub kazdego oddzielnego
widkna swiattowodowego.

ePomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktéry posiada wgrane oprogramowanie
umozliwiajgce pomiar parametrow wedtug aktualnie obowigzujgcych standardéw. Analizator pomiaréw musi
posiadac¢ aktualny certyfikat potwierdzajgcy doktadnos¢ jego wskazan.

e Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowa¢ sie minimum Il poziomem
doktadnosci (proponowane urzadzenia to np. MICROTEST Omniscanner, FLUKE DSP-4300 lub FLUKE DTX)

eDo pomiarébw czesci miedzianej nalezy bezwzglednie uzy¢ uniwersalnych adapteréw pomiarowych.
Wykorzystanie do pomiaréw adapteréw pomiarowych specjalizowanych pod konkretne rozwigzanie
konkretnego producenta jest niedopuszczalne, gdyz nie gwarantuje peinej zgodnosci ze wszystkimi
wymaganiami normy (w szczegolnosci
z wymaganiem dotyczgacym zgodnosci komponentéw z metodg pomiarowg De-Embedded).

e Pomiary nalezy wykonaé w konfiguracji pomiarowej ,tacza statego” (ang. ,Permanent Link”) — przy
wykorzystaniu uniwersalnych adapteréw pomiarowych do pomiaru tgcza statego Kategorii 6/Klasy E (nie
specjalizowanych pod zadnego konkretnego producenta ani zadne konkretne rozwigzanie). Taka konfiguracja
pomiarowa daje w wyniku analize catego tgcza, ktére znajduje sie ,w Scianie”, fagcznie z gniazdami koncowymi
zaréwno w panelu krosowym, jak i gniezdzie uzytkownika.

e Adaptery pomiarowe ,tacza statego” muszg by¢ wyposazone w koncowki pomiarowe, oznaczone symbolem
PMO6 (pasujg do wyzej podanych typdw analizatoréw okablowania).

Pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien zawierac:

o Wire Map mapa potgczen pinéw kabla,

eLength diugos¢ poszczegodlinych par,
eResistance rezystancja pary

e Capacitance pojemnos¢ pary

eImpedance impedancja charakterystyczna
ePropagation Delay czas propagaciji,

eDelay Skew opOznienie skrosne,

¢ Attenuation ttumiennos¢,

eNEXT przestuch,

*ACR stosunek ttumienia do przestuchu,
eReturn Loss ttumienno$¢ odbicia,

eELFEXT ujednolicony przestuch zdalny,

oPS NEXT suma przestuchow poszczegdlnych par,
oPS ACR suma ttumiennosci poszczegdlnych par,
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oPS ELFEXT suma przestuchéw zdalnych,

ePomiary czesci Swiattowodowej nalezy wykona¢ przy wykorzystaniu odpowiednich koncéwek pomiarowych lub
oddzielnego miernika mocy. W przypadku wykorzystania koncéwek pomiarowych do analizatorow
okablowania wymienionych powyzej nalezy dokona¢ pomiaru przy ustawieniu miernika w konfiguracji ,OF-
300"
e Pomiar toru transmisyjnego $wiattowodowego powinien okresla¢ ttumienie tacza
w dwéch oknach transmisyjnych: 850nm i 1300nm
eNiezaleznie od rodzaju witékna Swiattowodowego kompletny pomiar ttumienia kazdego toru transmisyjnego
Swiattowodowego powinien byé przeprowadzony w dwie strony
w dwoch oknach transmisyjnych:
o- od punktu A do punktu B w oknie 850nm
o- od punktu B do punktu A w oknie 850nm
¢- od punktu A do punktu B w oknie 1300nm
¢- od punktu B do punktu A w oknie 1300nm
*Na raportach pomiaréw powinna znalez¢ sie informacja opisujgca wysoko$¢ marginesu pracy (inaczej zapasu lub
marginesu bezpieczenstwa, tj. réznicy pomiedzy wymaganiem normy
a pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla kazdej wielkosci mierzonej) podanych
przy najgorszych przypadkach. Parametry transmisyjne muszg by¢ poddane analizie w catej wymaganej
dziedzinie czestotliwosci. Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla
kazdego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego lub kazdego oddzielnego witdkna Swiattowodowego.
6.6. Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.
Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wigczajagc w to sprawdzenie zgodnosci
dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalaciji.
6.7. Prace wykonczeniowe.
Przez prace wykonczeniowe rozumie sie uzupetnienie natynkowych tras kablowych wykonanych z listew z tworzywa
ksztattkami katow ptaskich, wewnetrznych i zewnetrznych, uzupetnienie tgczenia pokryw na prostych odcinkach
tacznikami, uzupetnienie koncéwek listew zaslepkami. Widoczne nieréwnosci $cian po zainstalowaniu listwy nalezy
uzupetni¢ silikonem lub inng masg uszczelniajgca.
Jesli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe z pokrywa), nalezy je zamknac.
Nalezy zamkng¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Jesli wykorzystuje sie trase kablowg przechodzacg przez granice strefy pozarowej, Swiatto jej otworu nalezy zamkngc¢
odpowiednig masa uszczelniajgcg, charakteryzujgcg sie wiasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z
przepisami p.poz. i przymocowa¢ w miejscu jej instalacji przywieszke z petng informacjg o tak zbudowanej granicy
strefy.
Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem okablowania,
wykorzystujgc opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajgcy na pdézniejszg rozbudowe instalacji.
Elementami, ktére nalezy oznaczac sa:
epomieszczenia punktow dystrybucyjnych,
eszafy i stojaki zawierajgce elementy systemu okablowania,
eposzczegodlne panele krosowe,
eposzczegolne porty tych paneli,
ea takze wszystkie gniazda uzytkownikéw.
Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg zawierajgca nastepujgce elementy:
epodstawa opracowania
einformacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy rozpatrywanej instalac;ji
eopis wykonanej instalacji wraz zainstalowanych opisem wybranych technologii
elista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa elementu / llos¢

eschemat potgczen elementow instalacji
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epodktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalac;ji

ewidoki szaf i stojakéw w punktach dystrybucyjnych

ewidoki wszystkich rodzajow punktow uzytkownikow

Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej muszg zgadzac sie z rzeczywistoscig.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.

7.2. Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu robdét oraz podaniu rzeczywistych ilosci zuzytych
materiatbw. Obmiar robét obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane, ktérych
koniecznosé wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania rob6t pomiedzy wykonawcg, a inspektorem nadzoru.
Jednostkg obmiarowi dla przewoddw elektrycznych jest 1 m. Jednostkg obmiarowi dla osprzetu i urzadzen jest 1 sztuka
(1 komplet). Obmiaru robét dokonuje wykonawca w sposob okreslony w warunkach kontraktu. Sporzgdzony obmiar
robét wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru robét nalezy

poréwnac¢ z dokumentacja techniczno-kosztorysowg w celu okreslenia ewentualnych rozbieznosci w ilosci robét.
8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Odbiory miedzyoperacyjne.

Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg tras przewodow
. sposob potgczen,
e lokalizacja urzagdzen.
8.2. Odbior czesciowy.
a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddaé elementy urzgdzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robot, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢
sporzgdzony protokot i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbior koncowy.

. przy odbiorze kohcowym urzgdzen, instalacji i regulacji urzgdzen nalezy
przedtozy¢ protokoty odbioréw czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnosc¢
stanu istniejacego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

e  w szczegolnosci nalezy skontrolowaé:

- uzycie wiasciwych materiatéw i elementéw urzadzenia
- prawidtowos$¢ wykonania potgczen

- jako$¢ zastosowania materiatow

- prawidtowos$¢ zainstalowania urzgdzen

- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng
9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 50132-5-1:2012E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach -- Czes¢ 5-1: Transmisja wideo — Ogélne wymagania eksploatacyjne;

- PN-EN 50132-5-2:2012E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach -- Cze$¢ 5-2: Protokoly sieciowe (IP) dotyczgce transmisji wideo;

- PN-EN 50132-7:2013-04E - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach -- Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania;

- PN-EN 62676-1-1:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 1-1:
Wymagania systemowe -- Postanowienia ogdlne;

- PN-EN 62676-1-2:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 1-2:
Wymagania systemowe -- Wymagania eksploatacyjne dotyczace transmisji wizji;

- PN-EN 62676-2-1:2014-06 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 2-1:
Protokoty transmisji wizji -- Wymagania ogodine;

- PN-EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Cze$¢ 1:
Wymagania ogdlne

- ISO/IEC11801:2011 - Information technology - Generic cabling for customer premises
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PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czes¢
2: Budynki biurowe;

PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 1- Specyfikacja
i zapewnienie jakosci;

PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 2 - Planowanie
i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

PN-EN 50174-3:2014 Czesc¢ 2: Planowanie i wykonywanie instalacji na zewnatrz budynkow

PN-EN 50310:2012 Stosowanie potgczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w budynkach z
zainstalowanym sprzetem informatycznym

PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania Badanie
zainstalowanego okablowania;

PN-ISO/IEC 14763-3:2009/A1:2010 Technika informatyczna - Implementacja i obstuga okablowania w
zabudowaniach uzytkowych - Czes¢ 3: Testowanie okablowania $wiattowodowego

ZN-OPL-001/93 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Kablowe linie

optotelekomunikacyjne. Ogdine wymagania techniczne. — Warszawa, 1993.

ZN-OPL-002/96 Telekomunikacyjne linie kablowe dalekosiezne. Linie

optotelekomunikacyjne. Ogdlne wymagania techniczne. — Warszawa, 1996.

ZN-OPL-004/15 Telekomunikacyjne linie kablowe. Zblizenia i skrzyzowania z innymi obiektami
budowlanymi. Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.

ZN-OPL-005-1/14 Optotelekomunikacyjne linie kablowe. Czg$¢ 1: Widkna swiattowodowe. Wymagania i
badania . — Warszawa, 2014.

ZN-OPL-005-2/14 Optotelekomunikacyjne linie kablowe. Czes$¢ 2: Kable $wiattowodowe. Wymagania i
badania. — Warszawa, 2014.

ZN-OPL-006/15 Linie optotelekomunikacyjne. Spoiny zgrzewane oraz mechaniczne $wiattowodow
jednomodowych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.

ZN-OPL-008/14 Linie optotelekomunikacyjne. Kasety spoin widkien i ostony ztaczowe do zastosowan w
Swiattowodowych systemach telekomunikacyjnych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2014.
ZN-OPL-009/13 Linie optotelekomunikacyjne. Przetgcznice swiattowodowe. Wymagania i badania. —
Warszawa, 2013.

ZN-OPL-010/16 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Osprzet dla telekomunikacyjnych linii kablowych
nadziemnych i napowietrznych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.

ZN-OPL-011/96 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogoélne wymagania

techniczne. — Warszawa, 1996.

ZN-OPL-012/15 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Kanalizacja pierwotna i rurociagi kablowe.
Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.

ZN-OPL-013/15 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Kanalizacja wtérna. Wymagania i badania. —
Warszawa, 2015.

ZN-OPL-014/15 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Elementy kanalizacji. Wymagania i badania. —
Warszawa, 2015.

ZN-OPL-022/15 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Przywieszki identyfikacyjne. Wymagania i
badania. — Warszawa, 2015.

ZN-OPL-023/16 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Studnie kablowe.

Wymagania i badania. — Warszawa, 2012.

ZN-OPL-025/99 Telekomunikacyjne linie kablowe. Tasmy ostrzegawcze i

ostrzegawczo-lokalizacyjne. Wymagania i badania. — Warszawa, 2000.

ZN-OPL-026/06 Telekomunikacyjne linie kablowe. Stupki oznaczeniowe i

oznaczeniowo-pomiarowe. WWymagania i badania. — Warszawa, 2006.

ZN-OPL-027/96 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe o zytach

metalowych. Ogolne wymagania techniczne. — Warszawa, 1996.

ZN-OPL-028/15 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Tory kablowe abonenckie. Wymagania i badania.
— Warszawa, 2015 Nowos¢

ZN-OPL-029/15 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Kable telekomunikacyjne symetryczne o zytach
miedzianych. Kable i przewody krosowe. Wymagania i badania. ~Warszawa, 2015

ZN-OPL-030/05 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. tgczniki zyt. Wymagania i badania. — Warszawa,
2005.

ZN-OPL-031/11 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Ostony ztgczowe —

termokurczliwe i owijane. Wymagania i badania. — Warszawa, 2011.

ZN-OPL-032/05 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. tgczéwki i zespoly taczéwkowe, kablowe i
przetacznicowe. Wymagania i badania. — Warszawa, 2005.

ZN-OPL-033/05 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Obudowy zakonczen kablowych. Wymagania i
badania. — Warszawa, 2005.

ZN-OPL-035/12 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Przytgcze abonenckie i sie¢ przylgczeniowa.
Wymagania i badania. — Warszawa, 2012.

ZN-OPL-036/15 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Urzadzenia ochrony Iludzi i sieci
telekomunikacyjnej przed przepieciami i przetezeniami. Wymagania i badania. — Warszawa, 2015.
ZN-OPL-037/10 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Systemy uziemiajgce
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telekomunikacyjnych obiektéw budowlanych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2010.
ZN-OPL-039/97 Zaktadowy Katalog Naktadow Rzeczowych. Linie

optotelekomunikacyjne. — Warszawa, 1997. — 96 s.

ZN-OPL-040/97 Zaktadowy Katalog Naktadow Rzeczowych. Telekomunikacyjne sieci miejscowe.
(Uzupetnienie do KNR 5-01). — Warszawa, 1997. — 100 s.

ZN-OPL-042/00 Karty telekomunikacyjne. Elektroniczna karta stykowa. Podstawowe wymagania i
badania. — Warszawa, 2000.

ZN-OPL-043/14 Linie optotelekomunikacyjne. Tiumiki $wiattowodowe do zastosowan w sieciach
jednomodowych Wymagania i badania — Warszawa, 2014.

ZN-OPL-044/13 Linie optotelekomunikacyjne. Zigcza roztgczalne dla $wiattowodéw jednomodowych.
Wymagania i badania.— Warszawa, 2013.

ZN-OPL-045/13 Linie optotelekomunikacyjne. Swiattowodowe elementy

rozgateziajgce do zastosowan w sieciach jednomodowych. Wymagania i badania — Warszawa, 2013.
ZN-OPL-046/13 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Szafy zewnetrzne do zastosowan
telekomunikacyjnych. Wymagania i badania — Warszawa, 2013.

ZN-OPL-047/06 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Przetgcznice gtdwne PG (MDF). Wymagania i
badania — Warszawa, 2006.

ZN-OPL-048/14 Linie optotelekomunikacyjne. Mikrorurki i ztgczki mikrorurek do zastosowan w
Swiattowodowych systemach telekomunikacyjnych. Wymagania i badania — Warszawa, 2014.
ZN-OPL-049/14 Linie optotelekomunikacyjne. Swiatlowodowe cyrkulatory do zastosowan w sieciach
jednomodowych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2014.

ZN-OPL-050/14 Linie optotelekomunikacyjne. Swiattowodowe izolatory do zastosowan w sieciach
jednomodowych. Wymagania i badania. — Warszawa, 2014.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadaé telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie
(Dz.U. 2005 nr 219 poz. 1864)



SST 02 INSTALACJA SYSTEMU MONITORINGU CCTV

CPV 32333000-6 Aparatura do nagrywania lub powielania obrazu wideo

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robét teletechnicznych
w zakresie instalacji systemu monitoringu CCTV w Dolnoslgskim Centrum Leczenia Uzaleznien w Czarnym Borze.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace realizacji robot:

® instalacji systemu monitoringu CCTV ,
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogdlne warunki dotyczgce robét podano w czesci
ogolnej specyfikaciji.

2. MATERIALY.

e  Kamery istniejgce - posiadane przez inwestora POE

e  Puszka montazowa do kamer istniejgcych

e  Uchwyt do montazu kamery na stupie - do kamer istniejgcych

e  Kamera zewnetrzna tubowa 3MP POE

e  Kamera wewnetrzna koputkowa 3MP POE

e  Uchwyt do montazu kamery na stupie

e Licencja na kamere

e Rejestrator NVR, 8 TB pamieci danych, 1xGbps, HDMI, VGA max 24 kamery
e  Przefgcznik 18 portowy z PoE 802.3af/at

e  Monitor 27"

e  Stupy kompozytowe wkopywane w grunt (pod zabudowe kamer)

3. SPRZET.

3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykazaé sie mozliwosciag korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do robot montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych

rozwigzan technicznych
4. TRANSPORT.

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogélnej Specyfikacji Techniczne;j.

Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajacym.
5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

5.2. Za pomoca systemu monitoringu wizyjnego bedzie realizowany podglad terenu zewnetrznego oraz wyznaczonych
obszaréw wewnagtrz budynku Dolnoslgskiego Centrum Leczenia Uzaleznieh w Czarnym Borze, przy uzyciu cyfrowych,
megapikselowych kamer dziatajgcych w oparciu o protokét TCP/IP. Strumienie wideo z kamer maja by¢ zapisywane na
dyskach rejestratorow sieciowych NVR (Network Video Recorder).
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Opis ogolny dziatania systemu
podglad terenu zewnetrznego oraz obszaréw wewnatrz bedzie realizowany za pomocg systemu monitoringu
wizyjnego, przy uzyciu cyfrowych, megapikselowych kamer dziatajgcych w oparciu o protokét TCP/IP. Strumienie
wideo z kamer majg by¢ zapisywane na dyskach rejestratoréw sieciowych NVR (ang. Network Video Recorder).
Kamery majg by¢ potgczone z rejestratorami za pomocg nieekranowanego kabla U/UTP kat.6 w ostonie typu
LSZH dla kamer wewnatrz budynku oraz kabla zewnetrznego U/UTP kat.6 w ostonie typu LSFRZH dla kamer na
zewnatrz budynku;

zdarzenia jak i sama wizja ma by¢ wyswietlane na monitorach podtgczonych do stacji operatoréow systemu.

Architektura systemu — obszary funkcjonalne
elementy konncowe — kamery IP koputkowe i tubowe o minimalnej rozdzielczosci 3Mpix, zmiennej ogniskowej
posiadajgce wbudowany promiennik podczerwieni IR w budowie wandaloodpornej;
kamery istniejace, ktore inwestor juz posiada i nalezy je wykorzysta¢ w ramach instalowanego systemu;
urzadzenia rejestrujgce — lokalne urzadzenia rejestrujgce materiat wideo w punkcie dystrybucyjnym znajdujgcych
sie w pom. serwerowni na pierwszym pietrze budynku OFICYNY;
sie¢ teletechniczna wraz z wyposazeniem sieciowym — urzgdzenia oraz media transmisyjne pozwalajgce na
potaczenie wszystkich elementéw systemu monitoringu wizyjnego;
stacje operatorskie systemu CCTV wyposazone w monitory o rozdzielczosci min.

Full HD, klawiature;

Wymagania ogdlne dotyczace systemu monitoringu wizyjnego CCTV

Zgodnie z warunkami architektury oraz wymaganiami Uzytkownika/Inwestora w zakresie bezpieczenstwa budynku,

projektuje sie system dozorowy CCTV dziatajgcy w oparciu o protokét internetowy IP (ang. Internet Protocol), ktéry ma

spetnia¢ nastepujace funkcje oraz zatozenia uzgodnione z Uzytkownikiem:

liczbe i rozmieszczenie elementéw systemu dozoru wizyjnego CCTV przyjeto na podstawie informacji podanych
przez Uzytkownika;

projektowana budowa systemu monitoringu wizyjnego CCTV ma zawiera¢ kamery dziatajgce w oparciu o protokét
internetowy IP;

zatozono rejestracje nagran z kamer w celu rozpoznania oséb, identyfikacji danych oséb oraz rejestracji zdarzen;

wszystkie kamery tubowe zewnetrzne majg nagrywa¢ w sposob ciagly. Kamery koputkowe zainstalowane
wewnetrz majg nagrywac tylko po wykryciu ruchu i przez catg dobe;
zaprojektowano system dziatajgcy w oparciu o sie¢ TCP/IP - rejestrator sieciowy NVR (ang. Network Video
Recorder) zainstalowany w szafie na pierwszym pigtrze budynku OFICYNY w pom. serwerowni oraz kamery IP;
okablowanie do kamer oraz rejestratorow budowane jest w konfiguracji gwiazdy i przy rygorze, ze fgcza state nie
mog3g przekroczy¢ diugosci 90 m dla potgczen w oparciu 0 medium miedziane;

okablowanie przeznaczone dla systemu dozoru wizyjnego CCTV rozprowadzane do kamer obstugiwane bedzie
przez punkty dystrybucyjne znajdujgce sie w nastepujacych pomieszczeniach:

. w budynku OFICYNY - szafa w pom. SERWEROWNII (pigtro 1),

. w budynku PALACU — szafa w pomieszczeniu na pétpietrze pomiedzy kondygnacjg parteru i 1 pietra,

do kamer IP ma zosta¢ doprowadzony kabel nieekranowany U/UTP kat.6;

potaczenie miedzy szafami bazuje na istniejgcym kablu $wiattowodowym;
zaprojektowano stacje operatorskg na bazie komputera posiadanego przez inwestora;

Podglad z kamer ma by¢ mozliwy przez uprawnione osoby z poziomu dowolnej stacji roboczej lub urzadzenia z
dedykowang aplikacja;

system ma umozliwia¢ podigczenie réznych kamer produkowanych przez wielu producentéw, obstugiwanych przez
dedykowane oprogramowanie;

system dozoru wizyjnego CCTV ma zapewnia¢ petng miedzyoperacyjnos¢é w komunikacji miedzy wieloma
urzadzeniami systemu réznych producentéw;
wiasciwosci systemu CCTV muszg pozwala¢ na rozbudowe o kamery IP lub kamery analogowe oraz podtgczenie

odpowiednich rejestratorow;
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system ma zapewnia¢ zdalny dostep z dowolnego miejsca oraz urzgdzenia korzystajacego z sieci za pomoca
dedykowanych wieloplatformowych aplikacji na urzgdzenia mobilne (iOS, Windows, Linux);

system ma mie¢ funkcje automatycznego wykrywania podtgczonych urzgdzen systemu dozoru wizyjnego CCTV;
urzadzenia rejestrujgce obraz, tj. kamery maja mie¢ funkcje szerokiego zakresu dynamiki (WDR), pozwalajgca na
automatyczne dostosowanie obrazu do trudnych warunkéw oswietleniowych, zaréwno ciemnych jak i jasnych, a
takze funkcje redukcji szumow;

ma posiadac¢ funkcje wtrgcenia waznego wydarzenia podczas obserwacji obrazu z wielu kamer w momencie
pojawienia sie nietypowego zachowania;

wydarzenia/alarmy/powiadomienia systemu dozoru wizyjnego CCTV majg by¢ monitorowane z poziomu jednego
oprogramowania;

przeszukiwanie nagranego zdarzenia ma odbywaé¢ sie na podstawie nagran cigglych, a takze szczegdélnych
wydarzen/ruchu w celu skrécenia czasu wyszukiwania;

ma mie¢ mozliwo$¢ podtgczenia dedykowanej matrycy wideo sterujacej obrazem z wielu kamer jak i sterowania za
pomoca zwyktej klawiatury;

ma zapewnia¢ powiadomienia drogg e-mail do wyznaczonych oséb w przypadku inicjacji zdefiniowanych przez
Uzytkownika zdarzen;

system dozoru wizyjnego musi mie¢ wbudowane mechanizmy pozwalajgce na przeszukiwanie zdarzen tylko dla
wybranych przez Uzytkownika sytuacji z doktadnym wskazaniem na czasu trwania tego zdarzenia oraz ich liczbe
w zadanym przedziale czasu;

system ma wspierac i obstugiwa¢ kamery PTZ oraz umozliwia¢ regulacje i sterowanie ich potozeniem;

sugeruje sie szybkos¢ zapisu na dysku rejestratora sieciowego co najmniej 15 ki/s;

rejestratory sieciowe majg mie¢ wbudowang pamie¢ na nagrania o pojemnos$ci pozwalajgcej na przechowanie
zapisu z kamer z okresu co najmniej 14 dni;

projektowane kamery tubowe i koputkowe muszag by¢ wyposazone w oswietlacz Swiecacy falami podczerwieni
(diody LED), zapewniajgcy podglad w nocy lub w stabych warunkach oswietleniowych na odlegto$é co najmniej 30
metréw;

kamery zewnetrzne majgce pracowaé¢ w trudnych warunkach muszg charakteryzowa¢ sie klasg ochronnosci IP67
lub wyzszg oraz by¢ zabezpieczone przez ograniczniki przepig¢;

inwestor posiada 5 szt kamer DS-2CD2T47G1-L , ktére nalezy wykorzysta¢ w instalacji i zainstalowaé na stupach
w terenie zewnetrznym

pozostate kamery tubowe oraz kamery koputkowe nalezy dostarczy¢ i zainstalowa¢ zgodnie wymaganiami
dokumentaciji

wszystkie nowe kamery muszg posiada¢ stopien ochrony wandaloodpornosci co najmniej IK10;

Rozwigzania szczegotowe dotyczgce systemu dozoru wizyjnego

System dozoru wizyjnego bedzie sktadat sie z dedykowanych urzadzen stuzgcych do transmisji oraz zapisu nagran w

odpowiedniej rozdzielczosci i szybkosci, tworzacych spdjng oraz wydajng infrastrukture sieciowg, zapewniajgca bezpieczng

komunikacje migdzy wszystkimi urzgdzeniami sktadowymi.

Urzadzenia wymagane do realizacji systemu monitoringu wizyjnego CCTV

Rejestrator sieciowy NVR — Rejestrator sieciowy obstugujace do 24 kanatéw IP, dedykowany do ciggtej pracy. Rejestrator

przeznaczony do monitoringu nalezy zainstalowa¢ w pomieszczeniu Serwerowni na poziomie 1 Pietra w budynku
OFICYNY.

Pamiec rejestratoréw ma umozliwia¢ zachowanie obrazu ze wszystkich kamer przez 30 dni pracujacych przez catg dobe

przy maksymalnej rozdzielczosci kamer oraz ptynnosci zapisu co najmniej 15 klatek na sekunde.

Nazwa Rejestrator systemu dozoru wizyjnego VSS, 8 TB
Maksymalna liczba kamer IP 24
Dotgczone licencje 4
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Wczytane oprogramowanie VMS Professional

Typowa szybkos$¢ zapisu Min. 150 Mb/s

System operacyjny Ubuntu Linux 20.04

Max. Pojemnos$¢ dyskowa 127TB

Max. Liczba dyskow 2

Szybkos¢ wyswietlania 240FPS@HD

Wyjscia monitora HDMI, VGA, DP

Karta sieciowa 1x2.5 Gbps, 1x 1 Gbps
RAM Min. 4 GB

CPU Intel Celeron

Dysk dla systemu operacyjnego SSD 256 GB

Zasilanie 40W/135BTU/H

USB Min. 4 x USB 2.0, 2 x USB 3.0
Wymiary (szer. x wys. x gteb.) Max. 38,1 x 12,7 x 29,8 cm
Waga Max. 8,16 kg

Regulacje/ zgodnosci CE, FCC, UL

Myszka i klawiatura W zestawie

Tabela 4. Wymagania dla rejestratora sieciowego NVR

Rejestrator ma by¢ urzadzeniem specjalizowanym z odpowiednio zabezpieczonym systemem operacyjnym. Dodatkowo, dla
dostepu administracyjnego do rejestratora ma by¢ mozliwos¢ ustawienia hasta o dtugosci co najmniej 12 znakow.
Rejestrator ma posiada¢ kodeki MJUPEG, H.264, H.265. Oprogramowanie rejestratorow ma obstugiwa¢ co najmniej 5000
réznych modeli kamer réznych producentéw (oficjalne potwierdzenie przez producenta o wykonaniu testow kazdej ze
wspieranych kamer).

Oprogramowanie rejestratora systemu dozoru wizyjnego CCTV ma by¢ zainstalowane na dostarczonym sprzecie
spetniajgcym wymagania do jego uruchomienia i prawidtowego dziatania.

W celu obliczenia wymaganej ilosci pamigci na nagrania wykorzystano specjalistyczny kalkulator pamigci uwzgledniajgcy
szereg istotnych parametréw wplywajacych na zuzycie pamieci. W tabeli ponizej przedstawiono wyniki obliczen przy

uwzglednieniu wymienionych parametréw. Zatozono rodzaj zapisu nagran w trybie ciggtym.

Obliczenia potrzebnej ilosci pamieci na nagrania— zapis co najmniej 14 dni
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Koputkowa
Kamera IP tubowa 2 3M H.264 15 24 14 2,36 0,71
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Kamera IP tubowa
L 5 4M H.264 15 24 14 6,72 5,08
istniejgca

Sumaryczna obliczona pamie¢ potrzebna do rejestracji wizji ze wszystkich kamer dla przez okres 14 dni wynosi 6,86 TB.
Uwzgledniajgc minimalny 15% zapas pamieci wynika ze rejestrator musi posiada¢ minimum 8TB pamiegci na

przechowywanie nagran.

Kamery IP zewnetrzne tubowe 4MP (DS-2CD2T47G1-L) bedace w posiadaniu inwestora — o rozdzielczosci do 4
megapikseli ze statg ogniskowg 2.8 mm. Kamery tubowe majg posiada¢ stopien ochrony min. IP67. Kamery tubowe majg
by¢ wykorzystane do zabezpieczenia terenu.

Inwestor posiada 5 szt kamer j.w.

Kamery IP zewnetrzne tubowe 3MP — o rozdzielczosci do 3 megapikseli ze zmienng ogniskowg 3.2-10 mm. Kamery
tubowe maja posiadac stopien ochrony min. IP67 oraz odpornos$¢ na uderzenia min. IK10. Kamery tubowe majg by¢
wykorzystane do zabezpieczenia terenu.

Kamery umieszczone sg w miejscach zaznaczonych na podktadach dotagczonych do projektu.

Nazwa Kamera IP zewnetrzna tubowa 3Mpx

Informacje ogolne Matryca: 1/2.8” CMOS

Rodzaj kompresiji: H.264 / IntelliZip / H.265 / MJPEG

Obstugiwane rozdzielczosci: 2048x1536/ 1920x1080/ 1664x936/ 1280x720/ 1024x576/
640x480/ 640x360/ 480x360/ 384x288

Min. Oswietlenie: 0.05 Lux (obraz kolorowy), 0.005 Lux (obraz czarno-biaty),

Max. Liczba kl./s: 60 fps

Funkcje kamery Dzien/Noc: Prawdziwy obraz dzienny/nocny
Promiennik IR: 40m

Balans bieli: Auto/Manual

True WDR: Tak 140 dB

Strefy prywatne: 9 stref

Wykrywanie rozmycia: Tak

Pamie¢ 512MB RAM, 512MB Flash
Port karty SD: Micro SD/SDHC/SDXC 1slot 512GB
Obiektyw Sterowanie ostroscig: Zmotoryzowane, Auto Focus

Apertura: F1.6 (W), F/2.9 (T)
Ogniskowa: 3.2 — 10 mm zmienna
Kat widzenia ptaszczyzna pozioma: min. zakres 29,34°— 94,7°

Kat widzenia ptaszczyzna pionowa: min. zakres 22° — 68,7°

Parametry sieciowe Ethernet: RJ-45 (10/100/1000 Base-T) autonegocjowanie

Wspierane protokoty: TCP/IP, IPv4, IPv6, TCP, UDP, HTTP, FTP, DHCP, WS-Discovery, DNS,
DDNS, RTP, RTCP, RTSP, TLS, Unicast, Multicast, NTP, ICMP, IGMP, SMTP, WS-Security,
IEEE 802.1x, PEAP, EAP-TLS, EAPoL, SSH, HTTPS, SOAP, WSAddressing, CIFS, SNMP,
UPNP, RTSP, LLDP

Protokét ONVIF: ONVIF Profil S

Parametry fizyczne Zasilanie: 24 VAC (-20% ~ +30%, 47 ~ 63 Hz), PoE 802.3af (802.3at Type 1)
Pobdr mocy: PoE — 12,95W, 24 V AC — 14W

Temperatura operacyjna: -40°C do 50°C

Ochrona IP: IP67

Wandaloodporna: Tak, IK10

Wilgotnosé: do 90% bez kondensaciji

Wymiary (prom. x wys.): 91 mm x 352,5 mm

Waga: 1,75 kg
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Kolor/Materiat: Biaty (RAL9003)/Aluminium

Regulacje Bezpieczenstwo: UL62368-1; CAN/CSA-C22.2 No. 62368-1, BIS 1S13252 Part 1:2010
Emisja: FCC Part 15 Class A; EN55032 Class A; AS/NZS CISPR 32 Class A; ICES-003/NMB-
003 Class A

Odpornos¢: EN50130-4

Srodowisko: RoHS/WEEE, REACH

Tabela 5. Wymagania dla kamer IP zewnetrznych tubowych 3Mpx

Kamery IP wewnetrzne koputkowe 3MP — o rozdzielczosci do 3 megapikseli ze zmienng ogniskowa 3.2-10 mm. Kamery
tubowe maja posiadac stopien ochrony min. IP67 oraz odpornos$¢ na uderzenia min. IK10. Kamery koputkowe maja by¢
wykorzystane do zabezpieczenia obiektow wewnatrz.

Kamery umieszczone sg w miejscach zaznaczonych na podktadach dotagczonych do projektu.

Nazwa Kamera IP zewnetrzna tubowa 3Mpx

Informacje ogolne Matryca: 1/2.8” CMOS

Rodzaj kompresiji: H.264 / IntelliZip / H.265 / MJPEG

Obstugiwane rozdzielczosci: 2048x1536/ 1920x1080/ 1664x936/ 1280x720/ 1024x576/
640x480/ 640x360/ 480x360/ 384x288

Min. Oswietlenie: 0.05 Lux (obraz kolorowy), 0.005 Lux (obraz czarno-biaty),

Max. Liczba kl./s: 60 fps

Funkcje kamery Dzien/Noc: Prawdziwy obraz dzienny/nocny
Promiennik IR: 40m

Balans bieli: Auto/Manual

True WDR: Tak 140 dB

Strefy prywatne: 9 stref

Wykrywanie rozmycia: Tak

Pamie¢ 512MB RAM, 512MB Flash
Port karty SD: Micro SD/SDHC/SDXC 1slot 512GB
Obiektyw Sterowanie ostroscig: Zmotoryzowane, Auto Focus

Apertura: F1.6 (W), F/2.9 (T)
Ogniskowa: 3.2 — 10 mm zmienna
Kat widzenia ptaszczyzna pozioma: min. zakres 29,34°— 94,7°

Kat widzenia ptaszczyzna pionowa: min. zakres 22° — 68,7°

Parametry sieciowe Ethernet: RJ-45 (10/100/1000 Base-T) autonegocjowanie

Wspierane protokoty: TCP/IP, IPv4, IPv6, TCP, UDP, HTTP, FTP, DHCP, WS-Discovery, DNS,
DDNS, RTP, RTCP, RTSP, TLS, Unicast, Multicast, NTP, ICMP, IGMP, SMTP, WS-Security,
IEEE 802.1x, PEAP, EAP-TLS, EAPoL, SSH, HTTPS, SOAP, WSAddressing, CIFS, SNMP,
UPNP, RTSP, LLDP

Protokot ONVIF: ONVIF Profil S

Parametry fizyczne Zasilanie: 24 VAC (-20% ~ +30%, 47 ~ 63 Hz), PoE 802.3af (802.3at Type 1)
Pobér mocy: PoE — 12,3W, 24 V AC — 12,6W

Temperatura operacyjna: -40°C do 50°C

Ochrona IP: IP67

Wandaloodporna: Tak, IK10

Wilgotnosé: do 90% bez kondensacji

Wymiary (prom. x wys.): 145 mm x 106,5 mm

Waga: 1 kg

Kolor/Materiat: Biaty (RAL9003)/Aluminium

Regulacje Bezpieczenstwo: UL62368-1; CAN/CSA-C22.2 No. 62368-1, BIS 1S13252 Part 1:2010
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Emisja: FCC Part 15 Class A; EN55032 Class A; AS/NZS CISPR 32 Class A; ICES-003/NMB-
003 Class A

Odpornos¢: EN50130-4

Srodowisko: RoHS/WEEE, REACH

Tabela 6. Wymagania dla kamer IP wewnetrznych koputkowych 3Mpx

Stacja operatorska | — do obstugi systemu dozoru wizyjnego nalezy wykorzysta¢ posiadany przez inwestora komputer PC,
ktory nalezy doposazy¢é w monitor min. 27”. Oprogramowanie klienckie nalezy zainstalowa¢ na w.w. stacji roboczej.
Oprogramowanie ma wbudowane narzedzia utatwiajgce przeszukiwanie dtugich nagran oraz predefiniowane uktady
dostepne dla operatora. Oprogramowanie musi rowniez posiada¢ mozliwo$¢ podigczenia dedykowanej klawiatury z

pokrettem oraz joystickiem. Stacja operatorska ma obstugiwa¢ wszystkie kamery zewnetrzne i wewnetrzne.

Montaz instalacji oraz prowadzenie okablowanie przeznaczonego dla systemu monitoringu wizyjnego CCTV
System monitoringu wykorzystuje kable okablowania strukturalnego - nowo projektowane kable miedziane skretkowe oraz
istniejgce potgczenie szkieletowe.
Opisane okablowanie do poszczegdlnych kamer znajdujacych sie w miejscach zaznaczonych na rysunkach dotgczonych do
projektu oraz schemacie ideowym zostanie rozprowadzone zgodnie z opisem zawartym w dokumentacji projektowe;.
Montaz rejestratoréw sieciowych NVR
Rejestrator sieciowy NVR bedzie zainstalowany w szafie znajdujgcej sie w pomieszczeniu serwerowni budynku OFICYNY.
Do rejestratora majg zosta¢ podtgczone wszystkie kamery.
Montaz urzadzen kohcowych — kamer
Kamery IP zewnetrzne tubowe — Nalezy zamontowac¢ je za pomocg odpowiednich adapteréw montazowych, do montazu
nastupowego. W przypadku kamer posiadanych przez inwestora nalezy réwniez zastosowa¢ odpowiednig puszke
potgczeniows.
Wszystkie kamery zewnetrzne nalezy wyposazy¢ w zabezpieczenia przeciwprzepieciowe.
Kamery IP wewnetrzne koputkowe 3MP — nie wymagajg dodatkowych elementéw montazowych. Nalezy zamontowac je
za pomocg odpowiednich srub montazowych, wkrecanych w otwory znajdujgce sie w uchwycie montazowym wbudowanym
w kamere, bezposrednio na Scianie lub suficie.
Zasilanie instalaciji
Projekt systemu monitoringu wizyjnego CCTV zakfada zasilanie podstawowe wszystkich kamer IP koputkowych
wewnetrznych, tubowych zewnetrznych poprzez kabel skretkowy nieekranowany U/UTP kat.6, dzieki wykorzystaniu funkcji
PoE/PoE+ dostepnych na portach przetgcznikéw.
Administracja
Sugerowana konwencja oznaczen kamer:
KWIXIYIZ
gdzie:
K — Kamera;
W — Rodzaj kamery: K - koputkowa, T - Tubowa,
Y — Numer kamery

Z — Lokalizacja montazu kamer - ("-1" - piwnica, "0" - parter, "1" -1 pietro, "2" teren zewnetrzny

Po zakonczeniu prac instalatorskich nalezy wykonac i przekaza¢ Uzytkownikowi koncowemu dokumentacje powykonawcza,
ktéra ma zawierac:

—  raporty z pomiaréw dynamicznych okablowania;

—  rzeczywiste trasy prowadzenia kabli;

—  rysunki z oznaczeniami poszczegoélnych szaf, paneli krosowych i portow;

— lokalizacje rzeczywistego rozmieszczenia kamer wraz z udokumentowaniem adreséw MAC oraz adresow IP

poszczegoélnych kamer.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogolnej Specyfikaciji Technicznej.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory migdzyoperacyjne.

Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:

. przebieg tras przewodow
. sposob potaczen,

. lokalizacja urzgdzen.

8.2. Odbior czesciowy.

a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddaé elementy urzgdzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robot, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.

b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢

sporzgdzony protokot i dokonany zapis w dzienniku budowy.

8.3. Odbior koncowy.

. przy odbiorze kohcowym urzgdzen, instalacji i regulacji urzgdzen nalezy
przedtozy¢ protokoty odbioréow czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnos¢
stanu istniejacego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

e  w szczegolnosci nalezy skontrolowaé:

- uzycie wiasciwych materiatéw i elementéw urzgdzenia
- prawidtowos$¢ wykonania potgczen
- jako$¢ zastosowania materiatow
- odlegto$¢ przewodow wzgledem siebie i innych instalacji
- prawidtowo$¢ zainstalowania urzadzen

- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 50132-1:2012E — Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Cze$¢
1: Transmisja wideo — Wymagania systemowe.

PN-EN 50132-5-1:2012E — Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach —
Czes¢ 5-1: Transmisja wideo — Ogélne wymagania eksploatacyjne.

PN-EN 50132-5-2:2012E - Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Czes¢
5-2: Protokoty sieciowe (IP) dotyczace transmisji wideo;

PN-EN 50132-5-3:2013-04E — Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach —
Czes¢ 5-3: Transmisja video — Analogowa i cyfrowa transmisja video.

PN-EN 50132-7:2013-04E — Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach —
Czesc¢ 7: Wytyczne stosowania.

PN-EN 62676-1-1:2014-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Czes¢ 1-1: Wymagania
systemowe — Postanowienia ogdine.

PN-EN 62676-1-2:2014-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach Czg$¢ 1-2: Wymagania
systemowe — Wymagania eksploatacyjne dotyczgce transmisji wizji.

PN-EN 62676-2-1:2014-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach Cze$¢ 2-1: Protokoty
transmisji wizji — Wymagania ogdlne.

PN-EN 62676-2-2:2014-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach Cze$¢ 2-2: Protokoty
transmisji wizji — Zastosowanie miedzyoperacyjnosci IP oparte na ustugach HTTP i REST.

PN-EN 62676-2-3:2014-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach Cze$¢ 2-3: Protokoty
transmisji wizji — Zastosowanie miedzyoperacyjnosci IP oparte na ustugach Web.

PN-EN 62676-3:2015-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Czes¢ 3: Analogowe i
cyfrowe interfejsy wizyjne.

PN-EN 62676-3:2015-11 — Systemy dozoru wizyjnego stosowane w zabezpieczeniach —Czes$¢ 3: Analogowe i
cyfrowe interfejsy wizyjne.

PN-EN 62676-4:2015-06 — Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Czes¢ 4: Wytyczne
stosowania.

Norma dotyczgca projektowania instalacji ochrony odgromowej:
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—  PN-EN 50130-4:2012 — Systemy alarmowe — Czes$¢ 4: Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna — Norma dla grupy
wyrobow. Wymagania dotyczace odpornosci urzagdzen systemoéw sygnalizacji pozarowej, sygnalizacji wiamania,
sygnalizacji napadu, CCTV, kontroli dostepu i osobistych.

—  PN-EN 62305-3:2011 — Ochrona odgromowa — Czes$¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektdw i zagrozenie zycia.

Uwaga: W przypadku powotan normatywnych niedatowanych obowigzuje zawsze najnowsze wydanie cytowanej normy.
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